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ABSTRAK 

 

 
Robot Edukasi Fisika menggunakan medan elektromagnetik adalahrobot mobile yang 

memerlukan energi dari suppy elektromagnetik untuk bergerak darisatu tempat ke tempat 

yang lain. Mobile Robot ini dapat membantu manusia dalam melakukan otomasi dalam 

transportasi,platformbergerakuntukrobotindustri,eksplorasitanpaawak,danmasih banyak lagi. 

Sumber energi robot saat ini yaitu baterai tidak dapat menyuplai daya terus-menerus. 

Oleh karena itu diperlukan wireless transfer energy sehingga dapat menyuplai sumber 

energy secara terus-menerus untuk robot.  

Wireless transfer energy adalah proses transfer energi listrik dari satu tempat ke 

tempat lain melalui media udara tanpa menggunakan kabel. Wireless transfer energy 

menggunakan dua rangkaian kumparan yaitu kumparan pengirim (transmitter) dan 

kumparan penerima (receiver). 

Robot danteknologirobotika melambangkan sebuah pemanfaatan praktis ilmu fisika, 

ilmu computer, ilmu rekayasa dan matematika. Ilmu robotika memberikan pendekatan yang 

sangat kuat dan fleksibel untuk membuktikan berbagai konsep teknik. 

Programpengabdian pada masyarakat kali inidiadakan disekolah menengah kejuruan 

Muhammadiyah Parakan. Tujuan dari pengmas di sekolah ini adalah memperkenalkan robot 

edukasi sebagai penerapan teori medan elektromagnetik dalam mata pelajaran fisika.  

Metode yang akan digunakan adalah metode pemberian materi robot edukasi fisika 

elektromagnetik dan secara ringkas akan menyajikan langkah-langkah perakitan robot. lebih 

lanjut lagi peserta akan mencobakan hasil rakitan ke lapangan atau jalur kerja objek. 

Pada kesempatan ini tim PengMas akan membantu memberikan pelatihan perakitan 

robot edukasi matpel fisika dalam bentuk robot mobile. Kegiatanpelatihanrobotika 

inimemberikankesempatankepada anak didik dan guru untuk lebih mengenal pemograman 

computer dasar dan lebih jauh dari itu peserta akan mempunyai keterampilan merakit robot. 

Luaran(Output)darikegiatan iniadalah produkrobot mobile hasilrancangansedang 

luaran (Outcome) dari kegiatan ini adalah laporan berupa karya tulis yang akan dimuat di 

jurnal atau prosiding jurnal pengabdian masyarakat. 

KataKunci:Pendidikan,Robotedukasi,elektronika,pemogramanrobot. 
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Alhamdulillahi Rabbil Aalamina, puji syukur senantiasa kita panjatkan kehadiratAllah 

SWT, karena atas rahmat dan hidayahNYA jua kita bisa melakukan segala aktifitas 

berdasarkan atas perintahNYA. Alhamdulillah Kami Tim penyelenggara Pengabdian kepada 

Masyarakat sudah menyelesaikan pembuatan laporan pengabdian pada masyarakat ini pada 

periode batch 1 tahun anggaran2024/205. 

Program Pengabdian Kepada Masyarakat ini ditujukan kepada Guru-guru dan siswa 

SMK Muhammadiyah Parakan TangerangSelatan. Disini kami sudah melaksanakan Pelatihan 

Perakitan Robot edukasi dengan tujuan untuk memperkenalkan dasar teknologi robot 

elektromagnetik yang mana diharapkan para guru dan siswa mampu mengembangkan 

teknologi robot di sekolah. 

Target pencapaian hasil ahir sudah didapat dengan adanya pemberian tugas merakit 

robot langsung dilokasi, hasilnya para peserta pelatihan mampu menyelesaikan dengan waktu 

yang tidak terlalu lama yaitu ±50 menit, hal ini sesuai dengan target yang diinginkan yaitu 

maksimum 1 jam. Terhadap penguasaan materi mengenai robot, sudah diujikan test materi 

kepada peserta dan hasil nilai rata-rata memuaskan. 

Tema kegiatankaliiniadalah “Dengan berlatih merakit robot edukasi elektromagnetik 

sebagai pemula kemampuan dasar untuk bisa mengembangkan di dunia robot Industri 

lainnya”. Laporan ini kami susun sesuai standart isi arahan dari LPPM Uhamka dan 

pembuatan isinya bersumber pada buku-buku dan jurnal-jurnal yang terkait dengan judul yang 

masih relevan dalam tahun berjalan. 

Atas segala dukungan dan motivasi dari pihak LPPM dan kampus FT UHAMKA, 

kami ucapkan banyak terima kasih, semoga isi laporan ini bisa bermanfaat bagi dunia 

pendidikan. 

 

Jakarta,25 Juni 2025 

Penulis 
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BAB1.PENDAHULUAN 

1.1 AnalisisSituasi 

SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang Selatan didirikan atau usul/gagasan dari 

Moh. Badrus S.Pd kepada Pimpinan Perguruan Muhammadiyah Parakan SalmanTumanggor, 

Sebagai upaya melengkapi Amal Usaha Muhammadiyah (AUM) mulai dari TK s/d SLTA 

untuk lebih berkiprah lagi dalam pendidikan berdakwah. SMP Muhammadiyah Parakan 

mempunyai Visi dan Misi Sekolah sebagai sekolah Islam yang mengedepankan pembinaan 

akhlaq yaitu : 

Visi:“Sumberdaya manusia yangIslami,Cerdas,danHandal,berwawasansertatrampil” Misi 

:* Membentuk sumber daya manusia yang religious dan berwawasan. 

* Membentuksumberdayamanusiayang berkwalitasUnggul. 

* Membentuksumberdaya manusiayangmemilikikemampuanunggul. 

KeunggulanSMKMuhammadiyah ParkanTangerangSelatan menitik beratkan pada: 

A. Pendidikan Keagamaan yang aplikatif. 

B. Akademik yang kompetitif dengan pelaksanaan program : 

1. Literasi dan pembiasaan pagi 

2. ProgramTahfizd Qur’an 

3. Pembelajaran yang menyenangkan 

4. Kegiatan Ekstra kurikuler yang bervariasi 

Dalam pemenuhi Visi dan Misi itu tim PengMas Uhamka tertarik untuk sedikit 

membantu memperkenalkan kepada guru dan siswa dalam kemajuan ilmu dan teknlogi yaitu 

merakit robot mobile. Menurut kepala sekolah SMK Muhammadiyah Parakan, bahwa anak- 

anak belum pernah diadakan kegiatan pelatihan robot sehingga sangat senang sekali kalautim 

pengmas dari Uhamka mau mengadakan pelatihan di sekolah ini sehingga diharapkan anak-

anak tidak akan jauh tertinggalterhadap kemajuan ilmu robotik minimal mengertiakan dasar 

sistem robot. 

Teknik Robotika merupakan gabungan dari beberapa ilmu seperti sistem ilmu 

mekanika, elektronika, ilmu komputer, hingga ilmu kontrol untuk menciptakan robot dan 

sistem kecerdasan buatan yang dapat membantu manusia di segala bidang. Pembelajaran 

jurusan ini nantinya akan banyak belajar tentang cara membuat robot bergerak, menangkap 

data melalui sensor, dan membuat robot dapat melakukan tugas tertentu. 

Ditinjau dari kurikulum, sekolah SMK Muhammadiyah Parakan ini juga memiliki 

pasilitas computer yang cukup banyak untuk memenuhi program pembelajaran sesuai KTSP. 
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Juga memiliki ruang perpustakaan ruang laboratorium IPA yang cukup menunjang 

pemenuhan kurikulum KTSP, dimana ilmu robotika memberikan pendekatan yang sangat 

kuat dan fleksibel untuk membuktikan berbagai konsep teknik. 

 

1.2 PermasalahanMitra 
 

Gambar1.Lokasi SMK Muhammadiyah Parakan 

 

Faktor-faktor yang mengakibatkan belum terselenggaranya ekstra kurikuler Robotika 

adalah diantaranya : 

1. kurang sosialisasi terkait pentingnya keterampilan robotika, kurangnya sosialisasi 

untuk menumbuhkan minat, dan kurangnya akses terhadap trainer robotika. 

2. Belum adanya pelatihan keterampilan di bidang robotic ditujukan agar supaya anak 

mempunyai nilai tambah dalam beberapa hal antara lain : 

*) Merangsang berpikir sistematis dan terstruktur dalam menyelesaikan sebuah 

masalah. 

*)Meningkatkankemampuanmotorikhaluspadaanak. 

*) Meningkatkan ketrampilan Imajinasi dalam mendesain sebuah robot, karena 

dalam merancang robot perlu kreativitas. 

*) Melatih kerjasama dalam kelompok dan meningkatkan kepercayaan diri, 

menerima dan menghargai pendapat orang lain serta berani menyatakan atau 

menampilkan ide kreatifnya. 

*)Melatihkesabarandanketekunandalammembuatsuatuprojek. 

3. Belumadanya penjelasanhubungankegiatanrobotic dengan mata pelajarandi sekolah 

yaitu : 

*)Kaitannya denganMatematika: 
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Menggunakan sistem bilangan dan bentuk persamaan atau perbandingan 

untuk menyajikan kondisi kondisitertentu. Menghitung, mengukur dan 

mengestimasiuntuk menyelesaikansuatumasalah. Penerapankonsepdasar 

dari aljabar, geometri, teori kemungkinan (probabilitas) dan statistic. 

*)KaitannyadenganScience danTeknologi: 

Pengetahuan tentang sistem robotika. Pengetahuan fungsi-fungsi sensor 

dan motor. 

*) KaitannyadenganKomputer dan pemrograman. 

*)Kaitannya dengan Fisika: 

Penerapan rumus kecepatan,percepatan, gaya dan beban. 

Robot mobile adalah robot yang mampu bergerak dari satu tempat ke tempat yang 

lain. Robot ini dapat membantu manusia dalam melakukan otomasi dalam transportasi, 

platformbergerak untuk robot industri, eksplorasi tanpa awak, dan masih banyak lagi. (Putri, 

2017) 

Pergerakkan robot tersebut direncanakan berdasarkan program yang ditentukan. 

Robot mobile di lengkapi dengan sensor untuk mendeteksi rintangan. Fungsi sensor dalam 

robot adalah memberi informasi terus menerus kepada kontroler robot mengenai posisi, 

kecepatan, dan akselerasi. 

 

Gambar2. Mikrokontroller Arduino dan Robot Edukasi Fisika Elektromagnetik
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BAB2.TUJUANDANSASARAN 

 
2.1. Tujuan 

Tujuan dari pelatihan ini adalah dalam rangka membekali peserta didikdengan 

keterampilan, pengetahuandansikap agar lebihkompeten. maka solusi yang ditawarkanoleh 

TIM pengmas Uhamka adalah akan memberikan gambaran perkembangan robot di industry 

maju yaitu memperkenalkan sistem robot mobile sebagai basic dari kerja mobil listrik. 

Target luaran yang diharapkan dari kegiatan PKM ini adalah: 

1. Peserta akan mendapatkan wawasan yang baru mengenai gambaran dunia industry 

maju dan komponen rakitan robot. 

2. Peserta mampu merakit / merancang sendiri sistem robot edukasi elektromagnetik 

sampai dengan membuat aplikasi program computer. 

3. Membantu pengembangan pengetahuan guru tentangdunia robotika 

4.  Mampu menjalin silarurrahim antar sesama saudara yang bernaung dalam 

persyarikatan muhammadiyah. 

 

2.2. Sasaran 

Target sasaran dari pada kesempatan pengabdian masyarakat kali ini adalah 

lingkungan pelaksana dalam dunia pendidikan yaitu Guru dan Siswa di Sekolah Menegah 

Kejuruan Muhammadiyah Parakan di Pamulang. 

 

2.3. Manfaat Kegiatan 

Manfaat dari kegiatan pengabdian ini antara lain: 

1. Membangun kerja sama kemitraan dengan masyarakat sebagai perujudan dari 

pengembangan kompetensi sosial dikalangan para dosen. 

2. Membuka wawasan pendidik untuk terus berinovasi guna mengembangkan ilmu 

pengetahuan dan teknologi minimal bisa bersaing di dunia pendidikan. 

Skema kegiatan dapat digambarkan pada flowchart dibawah ini: 
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Berupa: 
Tranfer ilmu merakit robot edukasi Fisika 
elektromagnetik sebagai contoh 
penerapan pengembangan tekhnologi di 
industri. 
Mengajarkan membuat aplikasi program 
komputer untuk menjalankan robot 
edukasi Fisika elektromagnetik 
Mendemostrasikan hasil perancangan 
dan pembuatan robot edukasi Fisika 
Menyerahkan robot mobile hasil 
rancangan kepada pihak sekolah 
untuk dijadikan sumber motivasi 
pengembangan IPTEK. 

Luaran Program PKM 

Berupa: 
1. Perakitan robot edukasi Fisika 
2.Modul Laporan Kegiatan PKM. 

Transfer 

IPTEKS 

PKM 

Berupa: 
Kurangnya suppor tpendidikan 

yang diajarkan kepada anak di 

bidang Ilmu Pengetahuan dan 

tekhnologi sehingga belum 

mampu mengembangkan IPTEK. 

Belum adanya kegiatan 

ekshool pengenalan dan 

pengembangan teknologi 

robot 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar3.FlowchartTujuan,Target,Luaran. 

Permasalahan 
Mitra 
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BAB3.METODE PELAKSANAAN YANG TELAH DILAKUKAN 

 
3.1. AnalisisAwal 

Sebelum kegiatan dilaksanakan maka dilakukan persiapan sebagai berikut:Melakukan 

kunjungan ke SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang Selatan untukmengambil data 

awal berupa kondisi sekolah, kondisi laboratorium, kelengkapan alat-alat laboratorium 

otamasi dan wawancara dengan kepala sekolah dan guru wali kelas. 

 

3.2. MetodeKegiatanProgramKemitraan masyarakat 

Pelaksanaan pengabdian masyarakat kali ini dipaparkan pada tabelberikut: 

Tabel1:JadwalMateri pelaksanaan 
 

No Materi MetodeKegiatan 

1. Latar Belakang Kemajuan TeknologiRobot di 

Industri 

Tutorial 

2. Memberikan materi elektronika dasar yang 

berhubungan dengan robotika 
Tutorial 

3. Solusi pengenalan pemograman computer untuk 

perakitan robot. 

TutorialPraktek 

4. Solusi dasar praktek merakit robot edukasi fisika 

elektromagnetik guna mengetahui gerak langkah 

robot 

TutorialPraktek 

5. ReviewMateri Diskusi,Tanyajawab. 

6. Memberikan tes akhir untuk mengetahui sejauhmana 

penanggapan materi yang sudah dipaparkan. 

 

7. Pemberian tugas lebih lanjut untuk guru-guru dan 

siswa peserta agar kegiatan pengabdian kepada 

masyrakat ini bisa membuahkan hasil yang nyata 

Latihan Soal Postest. 

 

3.3. Persiapan Program Kemitraan Masyarakat 

Pelaksanaan proses persiapan PKM adalah sebagai berikut: 

1. Melakukan koordinasi dengan Kepala Sekolah SMK Muhammadiyah Parakan 

Tangerang Selatan, Bapak Faisal Multazam, S.Pd. 
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2. Melakukan koordinasi dengan Badan Pengurus Harian (BPH) SMK 

Muhammadiyah Parakan untuk dapat mengizinkan pelaksanaan PengMas 

pengenalan robot edukasi di SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang Selatan. 

3. Melakukan koordinasi dengan wakil kepala sekolah bidang hubungna Masyarakat 

sarana prasarana SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang Selatan untuk dapat 

mengundang guru-guru untuk dapat hadir pada saat pelaksanaan Pengabdian 

Masyarakat. 

4. Melakukan persiapan alat dan bahan untuk pelatihan pengenalan perancangan 

Robot. 

5. Mempersiapkan materi, pembelajaran yang akan dipaparkan. 

6. Perekrutan tenaga teknisi dari mahasiswa yaitu dipilih dari mahasiswa pengurus 

HIMA Teknik Elektro dan mekatronika  semester sebelumnya yang akan 

membantu saat pelatihan. 

Rundown acara pengmas Robot Edukasi : 
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3.4. Partisipasi Mitra Dalam Kegiatan 

Adapun Partisipasi guru-guru SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang 

SelatanTerutama guru IPA dan Komputer sebagai mitra adalah sebagai berikut : 

1. Sekolah Menengah Pertama Muhammadiyah Parakan ini menjadi tempat 

terselenggaranya Pengabdian Masyarakat ini, maka sekolah ini akan menyediakan 

kelas(Ruangan), meja, kursi, pengerassuara, layar LCD, laptop,LCD proyektorserta 

menyediakan berbagai bahan pelatihan perancangan robot beroda yang sudah 

dikoordinasikan sebelumnya. 

2. Guru-guru dan juga mengajak perwakilan siswa datang tepat waktu pada saat 

pelatihan. 

3. Dalam mengikuti pelatihan perancangan robot mobile ini, guru-guru dan perwakilan 

siswa begitu antusias terlihat dari respon mereka terhadap pelaksanaan dan 

mengajukan beberapa pertanyaan jikalau mereka belum mengertidengan materi yang 

dipaparkan. 

4. Guru-guru dan peserta perwakilan siswa diberikan buku Panduan langkah-langkah 

pengoperasian robotic dan perancangan program robotic. 

5. Peserta merespon soal pretest dengan antusias guna melihat seberapa paham tentang 

dunia robotic. 

6. Para peserta dibagi menjadi beberapa kelompok untuk membuat progamrobot dan 

mencobakannya di range pelatihan yang sudah kita siapkan. 

 

3.5. Proses Kegiatan 

Proses kegiatan yang digunakan dalam PengMas kali ini merupakan kombinasi 

beberapa metode, antara lain : 

1. Ceramah Bervariasi 

Metode ini dipilih untuk menyampaikan teori dan konsep-konsep yang sangat prinsip 

dan penting untuk dimengerti serta dikuasai oleh peserta pelatihan. Metode ini dipilih 

dengan pertimbangan bahwa metode ceramah yang dikombinasikan dengan gambar, 

dan penjelasan prosedur pemograman dan perancangan robot, dengan memanfaatkan 

display dapat memberikan materi yang relatif mudah dipaparkan dan akan mudah 

dimengertiolehpesertapelatihan. Adapun materiyang dipersentasikan meliputi: Teori 

dasar mengenai robot, sejarah perkembangan robot, Bagaimana pembuatan program 

untuk merancang robot mobile. 
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2. Demonstrasi 

Metode Demontrasi dipilih untuk menunjukan cara memilih komponen-komponen 

robot yang akan dirakit, menjelaskan cara merakit robot edukasi,cara kerja alat ukur, 

serta mendemostrasikan bagaimana membuat rakitan robot secara gamlang, dan setelah 

dirakit akan didemostrasikan diatas arena gerak robot mampu membaca batasan gerak 

robot sehingga bisa bergerak maju mundur putar sudut sesuai dengan derajat putar 

yang diinginkan. 

3. LatihanmencobakanperakitanrobotMobile 

Metodeini dijalankan oleh Tim Pengabdian Masyarakat dan Mahasiswa juga peserta 

pelatihan sehingga dapat membuktikan hasil rakitan robot mobile di range arena 

pelatihan. 

 

3.6. Evaluasi Program 

Kegiatan pengabdian pada masyarakat ini merupakan bentuk pendampingan bagi guru-guru 

dan pengenalan kemajuan teknologi robotic dalam dunia industry. Adapun evaluasi disusun dalam 

3 tahapan yaitu : 

1. Pretest 

Peserta pelatihan diberikan pretest tentang pengenalan tekhnologi robotika dan untuk 

mengetahui sejauh mana pengetahuan mereka tentang dasar pemograman komputer. 

2. Tahap pelaksanaan 

Pada tahapan ini keaktifan peserta akan dinilai sebagai bukti keseriusan peserta dalam 

mengikuti kegiatan pelatihan ini. 

3. Postest 

Test ini dilaksanakan untuk mengetahui hasil kegiatan secara menyeluruh dari pemahaman 

konsep sampai kemampuan perakitan robot dan penguasaan pembuatan program computer. 

3.7. Keberlanjutan Program 

Aspek terpenting dalam program Pengabdian Masyarakat adalah pada potensi keberlanjutan. 

Program ini dapat dilanjutkan dengan program pendampingan pada pengembangan kurikulum di 

SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang Selatan ini yaitu dengan pendampingan pembuatan 

robot untuk mata pelajaran praktikum Fisika elektromagnetik.  

Design metode keberlanjutan pelaksanaan PKM ini dapat diperinci seperti bagan dibawah ini 
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Proses Persiapan 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Proses Pelaksanaan 

1. Koordinasidengan Kepala Sekolah dan jajarannya 
2. ProsesPerekrutan dan Pembekalan Mahasiswa 
3. Persiapan materi/ Modul ajar/ Panduan 
Perancanganrobotyandipakaiuntukmendesain 
robot. 
4. Persiapanalat dan bahan untuk perancanganrobot 
5. Persiapanruanganuntukpelatihan,meja,bangku 
LCD, speker, MIC. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Gambar4.FlowChartProgramKeberlanjutanPengMasPerakitanRobot Edukasi 
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BAB4. HASIL DAN LUARAN YANG DICAPAI 

 
4.1. KegiatanAwal 

Kegiatan awal didahului dengan melakukansurvey ke lokasi PKM yaitu SMK 

Muhammadiyah Parakan Tangerang Selatan. Survey ini dilakukan untuk melihat kondisi 

sekolah berupa keadaan laboratorium sekolah. Dari hasil survey dan wawancara dengan 

kepala sekolah didapatkan bahwa sekolah belum pernah ada tim pengmas yang 

mengadakan pelatihan merakit robot dan juga di SMK ini belum ada mata pelejaran 

kokurikuler tentang robot, karena itu bapak kepala sekolah sangat mendukung dengan 

kegiatan Pengmas yang akan dilaksanakan oleh Tim Pengmas UHAMKA. 

Wawancara awal dilakukan juga terhadap guru-guru SMK Muhammadiyah Parakan 

Tangerang Selatan tentang pengetahuan robot. Hasilnya secara umum mereka mengetahui 

tentang robot namun untuk merancang robot dan membuat kodingan robot mereka belum 

mampu secara tepat merancangnya karena belum mengusai pemograman computer secara 

mendetildikarenakan juga dari latar belakang pendidikan guru dan belumdiadakan 

pelatihan dan bimbingan sehingga menyebabkan kurangnya kemampuan guru untuk 

mendesign robot. 

Berdasarkan uraian permasalahan yang dihadapi mitra, maka TIM PKM Uhamka 

tergerak untuk mengadakan pelatihan perakitan robot mobile dimulai dari design 

perancangan, pemograman computer sampai pelatihan perakitan robot di arena lapangan. 

4.2. Proses Perencanaan KegiatanPKM 

Setelah melakukan survey lapangan maka dibuatlah rencana kerja untuk 

mempermudah program kegiatanmasyarakat ini yaitu 

1. Tanggal 2 Nopember 2024, Tim PKM meliputi ketua pengmas dan 2 orang anggota 

pengmas melakukankoordinasikepada bapak kepala sekolah membicarakan mengenai 

program yang akan dilaksanakan di SMK Muhammadiyah Parakan Tangerang 

Selatan, hasil pertemuan tersebut disepakatibahwa PKM akan dilaksanakan pada 

tanggal 14 Juli 2025 jam 09.00 sampai 11.30 di ruangan kelas SMK Muhammadiyah 

Parakan Tangerang Selatan. 

2. Tim PKM melakukan persiapan Pengabdian Masyarakat berupa penyiapan materi ajar 

berupa Brosur cara perakitan robot, Materi persentasi, Komponen perakitan robot. 

H-1 Peninjauan ulang ke lokasi PKM, untuk mempersiapkan apa-apa yang 

diperlukan sepertiMic,Laptop, speaker, apakah dapat berfungsi dengan baik.Kegiatan ini 



LaporanPengmasRobotik Page12  

Dikoordinasikan dengan kepala sekolah, Guru yang bertugas bidang sarana dan prasarna dibantu 

oleh petugas sekolah. 

Brosur Perakitan Robot edukasi Fisika Elektromagnetik : 
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4.3. Proses Pelaksanaan 

Setelah membuat rencana pelaksanaan PKM,  Rencana pelaksanaan pada tanggal 14 Juli 

2025 diadakan pelaksanaan PKM dengan diawali dengan  diskusi dengan pelaksana kurikulum 

SMK Muhammadiyah Parakan. Dan membuat soal pretest. 

 

Soal test Perakitan Robotik 

*)Lingkarijawabanyangsaudaraanggapbenarpadasoaldibawahini: 

1. Sistemataualatyangdapatberperilakuataumeniruperilaku manusiadengantujuanuntuk menggantikan 

dan mempermudah kerja/aktifitas manusiadisebut..... 

a. Otomasi c.Mekatronika 

b. Robot d. SistemCerdas 

2. Suatuteknologiyangberkaitandenganaplikasimekanik,elektronikdansistemyangberbasis computer, 

PLC atau mikroprosesor / kontroller disebut .... 

a. SistemOtomasi c.Sistemcontrol 

b. SistemMekanik d.SistemRobotik 

3. Untukdapatdiklasifikasikansebagairobot,makarobotharusmemilikikemampuanyaitu..... 

a. Bisamendapatkaninformasidarisekelilingnya 

b. Bisamendapatkaninformasidaridirinya sendiri 

c. DapatBergeraksesuaiprogram 

d. Bisamendapatkanperintahdarisekelilingnya 

4. Dalamrobotic dimana suatualgoritma (yangdipandang) cerdasdiprogramkankedalamkontroler 

robot adalah.... 

a. Kecerdasantiruan c.KecerdasanSistem 

b. KecerdasanBuatan d.KecerdasanOtomasi 

5. PadapemrogramanroboticdenganbahasaCyangmerupakansimbol yang menyatakanoperasi mana yang 

akan dilakukan oleh operand disebut .... 

a. Operator c.Konstanta 

b. Operand d.Label 

6. PadapemrogramanroboticdenganbahasaCyang merupakankumpulan 

instruksiuntukmengerjakansuatu keperluantertentutanpamengembalikansuatunilaidisebut.... 

a. Operator c.Konstanta 

b. Prosedur d.Fungsi 

7. Sensor yangdigunakanpadarobotLineBerodaadalah 

a. Phototransistor c. RTD 

b. Thermostat d.Photodioda 

8. Dalamkerjarobothalyangberkaitandengangerakanrobottanpamemandangefekinersia/ kelembaman 
yang terjadi ketika robot melakukan gerakan disebut 

a. MotionEffect c.Kinematik 

b. Dinamik d.Mekanik 
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9. Hal yang berhubungan dengan efek inersia dari struktur robot secara fisik hasil dari gerakan yang 

ditimbulkan oleh torsi actuator ketika robot sedang melakukan pergerakan disebut… 

a. MotionEffect c.Kinematik 

b. Dinamik d.Mekanik 

10. Motor yangmampubekerja 2arah(serahjarumjamatauberlawananarahjarumjam)dimana arah 

pergerakan motornya dapat dikendalikan hanya dengan memberikan pengaturan pulsa pada 

bagian pin kontrolnya adalah 

a. Motor DC c.MotorServo 

b. Motor1Phasa d.Motor 3Phasa 

11. Perangkatpendukungrobotindustrisecaraumumdapatdikelompokandalam4bagianyaitu ..... 

a. Program,Sensor,Aktuator,danKontroler 

b. Motor,Sensor,Aktuator,danKontroler 

c. Manipulator,Processor,AktuatordanKontroler 

d. Manipulator,Sensor,AktuatordanKontroler 

12. Robotlinetrackermerupakanrobotyangdapatbergerakmengikutitrackberupagarishitamsetebal 

±3cmmerupakanjeniskategori..... 

a. StanbyRobot c. NonMobileRobot 

b. UniversalRobot d.MobileRobot 

13. Motor yangmampubekerja 2arah(serahjarumjamatauberlawananarahjarumjam)dimana arah 

pergerakan motornya dapat dikendalikan hanya dengan memberikan pengaturan pulsa pada 

bagian pin kontrolnya adalah 

a. Motor DC c.MotorServo 

b. Motor1Phasa d.Motor 3Phasa 

14. Perangkatpendukungrobotindustrisecaraumumdapatdikelompokandalam4bagianyaitu ..... 

a. Program,Sensor,Aktuator,danKontroler 

b. Motor,Sensor,Aktuator,danKontroler 

c. Manipulator,Processor,AktuatordanKontroler 

d. Manipulator,Sensor,AktuatordanKontroler 

15. Robotlinetrackermerupakanrobotyangdapatbergerakmengikutitrackberupagarishitamsetebal 

±3cmmerupakanjeniskategori..... 

a. StanbyRobot c. NonMobileRobot 

b. UniversalRobot d.MobileRobot 

16. Motor yangmampubekerja 2arah(serahjarumjamatauberlawananarahjarumjam)dimana arah 

pergerakan motornya dapat dikendalikan hanya dengan memberikan pengaturan pulsa pada 

bagian pin kontrolnya adalah 

a. Motor DC c.MotorServo 

b. Motor1Phasa d.Motor 3Phasa 

c.  

17. Perangkatpendukungrobotindustrisecaraumumdapatdikelompokandalam4bagianyaitu ..... 

a. Program,Sensor,Aktuator,danKontroler 

b. Motor,Sensor,Aktuator,danKontroler 
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c. Manipulator,Processor,AktuatordanKontroler 

d. Manipulator,Sensor,AktuatordanKontroler 

18. Robotlinetrackermerupakanrobotyangdapatbergerakmengikutitrackberupagarishitamsetebal 

±3cmmerupakanjeniskategori..... 

a. StanbyRobot c. NonMobileRobot 

b. UniversalRobot d.MobileRobot 

19. Motor yangmampubekerja 2arah(serahjarumjamatauberlawananarahjarumjam)dimana arah 

pergerakan motornya dapat dikendalikan hanya dengan memberikan pengaturan pulsa pada 

bagian pin kontrolnya adalah 

a. Motor DC c.MotorServo 

b. Motor1Phasa d.Motor 3Phasa 

20. Perangkatpendukungrobotindustrisecaraumumdapatdikelompokandalam4bagianyaitu ..... 

a. Program,Sensor,Aktuator,danKontroler 

b. Motor,Sensor,Aktuator,danKontroler 

c. Manipulator,Processor,AktuatordanKontroler 

d. Manipulator,Sensor,AktuatordanKontroler 

21. Robotlinetrackermerupakanrobotyangdapatbergerakmengikutitrackberupagarishitamsetebal 

±3cmmerupakanjeniskategori..... 

a. StanbyRobot c. NonMobileRobot 

b. UniversalRobot d.MobileRobot 

22. Motor yangmampubekerja 2arah(serahjarumjamatauberlawananarahjarumjam)dimana arah 

pergerakan motornya dapat dikendalikan hanya dengan memberikan pengaturan pulsa pada 

bagian pin kontrolnya adalah 

a. Motor DC c.MotorServo 

b. Motor1Phasa d.Motor 3Phasa 

23. Perangkatpendukungrobotindustrisecaraumumdapatdikelompokandalam4bagianyaitu ..... 

a. Program,Sensor,Aktuator,danKontroler 

b. Motor,Sensor,Aktuator,danKontroler 

c. Manipulator,Processor,AktuatordanKontroler 

d. Manipulator,Sensor,AktuatordanKontroler 

24. Robotlinetrackermerupakanrobotyangdapatbergerakmengikutitrackberupagarishitamsetebal 

±3cmmerupakanjeniskategori..... 

a. StanbyRobot c. NonMobileRobot 

b. UniversalRobot d.MobileRobot
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4.4. SlideMateriDasarRobot 

Setelahdiadakanpretestmakadilanjutkandenganpemaparanmateritentangroboticdan materi 

dasar elektronika,yang dipaparkan oleh Tim PKM,adapun materinya sebagai berikut : 
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Gambar8.Beberapa slidemateriyang ditayangkan saatpemberianmateri tentang robot 

 

4.5. Robot hasil penelitian yang akan diajarkan dalam kegiatan pengmas 
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4.5. Photo-photo kegiatan pelatihan robot edukasi  

 

 

Gambar 9. Pemberian materi edukasi robot 
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Gambar 10. Praktek merakit robot edukasi dan uji coba hasil rakitan 
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BAB 5. FAKTORYANGMENGHAMBAT/KENDALA,FAKTOR 

YANG MENDUKUNG DAN TINDAK LANJUT 

 
5.1. FaktorYangMenghambat (Kendala) 

Pelaksanaan pengabdian masyarakat skema PKM di SMK Muhammadiyah 

Parakan Tangerang Selatan ini seumumnya tidak menghadapi kendala yang berarti. 

Sedikit hambatan yang kami temui adalah peserta belum pernah diperkenalkan materi 

tentang robot juga materi pendukung perakitan robot seperti bahasa pemograman 

computer dan pemahaman elektronika terapan belum begitu dipahami. 

 

5.2. FaktorYangMendukung 

Dilihat dari sisi faktor yang mendukung program pengmas skema PKM kali ini 

adalah peralatan pendukung kegiatan seperti lab. Komputer yang lumayan lengkap 

didukung peserta yang disiplin dalam mengikuti kegiatan dari mulai tahap awal pretest 

sampai mengikuti dengan seksama langkah-langkah yang diajarkan oleh pemateri dari 

Tim, sehingga halinisangat kondusifmendukung kegiatan iniberjalandengan lancar dan 

berhasil. 

 

5.3. TindakLanjutProgramPengmas 

Dari penilaian capaian yang sudah ditargetkan, rencana tindak lanjut program 

pengabdian masyarakat skema PKMdiSMP MuhammadiyahParakan Tangerang Selatan 

ini adalah terus akan menjalin kerjasama di bidang pengembangan teknologi terapan dan 

akan juga memperkenalkan kemajuan Teknologi robot edukasi di sekolah ini sebagai 

promosi prodi mekatronika FTII Uhamka. Kemudian lebih lanjut akan terus dipantau 

dengan menjalinkomunikasi yang baik lewat wa group yang ada juga akan memberikan 

informasi yang terkait dengan aplikasi terbaru kemajuan teknologi digital.
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Gambar1.Robot Mobile 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar2. 

Skema Robot 

MobileBerbasis 

Arduino 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar3.Hubungankabelrobot EDUKAS
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